После отпускания тела из начального положения изменение потенциальной энергии в нижней точке траектории равно 
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изменение потенциальной энергии заряженного тела в электростатическом поле в нижней точке траектории равно 
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- закон сохранения полной механической энергии
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- кинетическая энергия в нижней точке.
В нижней точке траектории:
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- 2 закон Ньютона
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= 1*10+2*1*10
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